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CNM-03. Wyznaczanie szerokosci przerwy dylatacyjnej w obiektach mostowych

1 Przedmiot, zakres i podstawy implementacji narzedzia

1.1 Przedmiot

Przedmiotem zaimplementowanego narzedzia cyfrowego, oznaczonego w Katalogu Cyfrowych Narzedzi
Mostowych jako CNM-03, jest wyznaczenie wartosci szerokosci przerwy dylatacyjnej w obiektach
mostowych.

1.2 Zakres

Narzedzie stuzy do wyznaczania wartosci szerokosci przerwy dylatacyjnej, w zaleznosci od definicji
parametréw geometrycznych, materiatowych oraz lokalizacyjnych dylatacji. Oprécz wptywow termicznych,
program pozwala uwzgledni¢ wplyw obrotu przekroju podporowego, wptywy reologiczne oraz deformaciji
terenu wywotanych eksploatacjg goérnicza. Na podstawie wyznaczonej minimalnej oraz maksymailne;j
wartosci szczeliny dylatacyjnej, program proponuje rodzaj urzadzenia (przekrycia) dylatacyjnego z podziatem
na: zalecane, dozwolone oraz warunkowo dozwolone wg Zalecen GDDKIA [6].

1.3 Podstawy

Podstawg formalng jest umowa nr DDP-POPT-U-96/18 z dnia 18.10.2018 r. zawarta w Warszawie
miedzy konsorcjum, ktérego liderem jest Instytut Badawczy Drog i Mostéw w Warszawie, a Skarbem
Panstwa — Ministrem Infrastruktury.

1.3.1 Normy

[11 PN-EN 1991-1-5:2005 Eurokod 1: Oddziatywania na konstrukcje — Czes¢ 1-5: Oddziatywania
0gdblne — Oddziatywania termiczne.

[2] PN-EN 1992-1-1:2008 Eurokod 2: Projektowanie konstrukcji z betonu — Czes¢ 1-1: Reguty ogélne
i reguly dla budynkéw.

[3] PN-85/S-10030  Obiekty mostowe. Obcigzenia.

1.3.2 Instrukcje, wytyczne i katalogi

[4] Zatgcznik do Zarzadzenia Nr 4 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia 24 stycznia
2007 roku. Zalecenia dotyczgce doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania
i odbioru, Warszawa, 2007.

[6] Zatgcznik do Zarzadzenia nr 10 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 8 lutego
2006 roku. Zalecenia dotyczgce tozyskowania obiektéw mostowych oraz kontroli fozysk podczas
eksploatacji, Warszawa, 2005 r.

[6] Zarzadzenie nr 23 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 7 maja 2014 roku
zmieniajgce zarzadzenie w sprawie wprowadzenia zaleceh dotyczacych doboru mostowych urzgdzen
dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru.

[71 Ministerstwo Komunikacji. Wytyczne techniczno — budowlane projektowania i wykonywania obiektéw
mostowych na terenach eksploatacji gbrniczej, Warszawa, 1977 r.

[8] ITB Instrukcje, Wytyczne, Poradniki 364/2007 Wymagania techniczne dla obiektow budowlanych
wznoszonych na terenach gérniczych, Warszawa, 2007 r.

[9]1 ITB Instrukcje, Wytyczne, Poradniki 416/2006 Projektowanie budynkéw na terenach gorniczych,
Warszawa, 2006 r.

1.4 Najwazniejsze definicje
Drogowy obiekt inzynierski. Obiekt mostowy (most, wiadukt, estakada i kladka), tunel, przepust oraz
konstrukcja oporowa.

Przerwa dylatacyjna. Szczelina wykonana celowo w obiekcie mostowym, kitdéra umozliwia
kompensowanie odksztatceh elementéw konstrukcyjnych wywotanych: zmianami temperatury, dziataniem
obcigzen ruchomych, procesami reologicznymi elementéw konstrukcyjnych obiektu, sprezeniem ustroju, itp.
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Urzadzenie dylatacyjne. Urzadzenie wbudowywane w strefie szczeliny dylatacyjnej, umozliwiajgce
swobodne przemieszczenia krawedzi szczeliny dylatacyjnej oraz niezaktécony ruch pojazdow lub oséb przez
te przerwe w konstrukcji.

Material konstrukcyjny dzwigara. Podstawowy materiat wykorzystany do budowy dzwigaréw gtownych,
ktory moze mie¢ znaczenie przy okreslaniu ich odksztatcalnosci termicznej. Dopuszcza sie trzy rodzaje
materiatu oznaczone jako beton, stal, zespolony. Przy czym zespolenie dotyczy tylko stalowych dzwigaréw
i betonowego pomostu.

Temperatura montazu. Temperatura konstrukcji obiektu mostowego podczas jego montazu lub jego
elementow, np. urzadzenia dylatacyjnego, tozyska mostowego.
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2 Opis narzedzia

2.1 Wprowadzenie

Narzedzie stuzy do obliczania warto$ci przemieszczen w miejscu przerw dylatacyjnych obiektu
mostowego, ktére moga by¢ wywotane nagrzaniem i oziebieniem konstrukcji ustroju nosnego oraz wptywami
dodatkowymi, tj. obrotu przekroju podporowego, wptywami reologicznymi oraz deformacji terenu wywotanych
eksploatacjg goérniczag. W ten sposéb mozliwy jest dobdér urzgdzenia dylatacyjnego w odniesieniu do
wyznaczonej, potrzebnej szerokosci przerwy dylatacyjne;.

2.2 Dane wejsciowe

2.21 Ogolne dane geometryczne

Ogolne dane geometryczne obejmujg okreslenie potozenia dylatacji (skrajna lewa, skrajna prawa, lub na
podporze posredniej) oraz parametry dodatkowe:

e L4, L2 [m] — odlegtosci przerwy dylatacyjnej od fozyska statego, ktdéra mierzona jest wzdiuz
podituznej osi pokrywajacej z tozyskiem statym (Rys. 1),

e L, L2 [m] — rozpietosci teoretyczne przeset,

e A B [m] - odlegtosci krawedzi lewej i prawej od osi z tozyskiem statym, prostopadle do tej osi
(Rys. 1),

o a[°] - kat skosu szczeliny dylatacyjnej, mierzony od osi obiektu, przeciwnie do wskazéwek zegara
(Rys. 1).

e Hun [m] — wysokosé ustroju nosnego w miejscu dylatacji (najwieksza odlegtosé od poziomu
tozyska do powierzchni jezdni),

e A1, Az, B1, B2[mm] — punkty, w ktérych wyznaczone bedg przemieszczenia.

2.2.2 Wplyw temperatury

W odniesieniu do wptywu temperatury dane wejsciowe obejmuja:

e rodzaj materiatu ustroju nosnego: betonowy (zelbetowy, sprezony), stalowy lub zespolony,
e zwigzana z rodzajem materiatu mozliwa temperatura maksymalna i minimailna,
e temperatura montazu.

Uzytkownik moze wybra¢ zakres temperatur zgodny z: PN-EN 1991-1-5 [1], PN-85/S-10030 ([3],
Instrukcjg GDDKIA [5] lub wpisa¢ wiasny.

2.2.3 Wplyw obcigzen ruchomych

W przypadku obrotéw na podporze, wywotanych obcigzeniami ruchomymi, Uzytkownik ma mozliwo$¢
wyboru sposobu obliczania:

znane jest ugiecie "u" (kat obrotu obliczany w sposob przyblizony ze wzoru: 4 x u / L wg [4]),
znany jest kat obrotu (nalezy go podac w radianach),

nieznane jest ugiecie i kgt obrotu (wéwczas przyjmowana jest wartos¢ 0,003 rad wg [4]),
zupetne pominiecie tego wpltywu.

2.2.4 Wplywy reologiczne

Wplywy reologiczne wyznaczane sg wg PN-EN 1992-1-1:2008 [2] w zaleznosci od:

klasy betonu i cementu,

wilgotnosci wzglednej otoczenia,

parametréw przekroju porzecznego (pole i obwaod),

wieku betonu w chwili: rozpoczecia procesu wysychania, obcigzenia i montazu dylataciji,
przewidywanego okresu uzytkowania (od chwili wbudowania),

-3-
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o $redniej wartosci naprezen sciskajgcych (od sprezenia).

2.2.5 Wplyw deformacji terenu gorniczego

Mozliwe jest rowniez uwzglednienie wptywu deformacji terenu, wywotanej eksploatacjg goérnicza.

Wowczas Uzytkownik definiuje nastepujgce dane wejsciowe:

o kategorie terenu goérniczego lub wpisuje wiasne wskazniki deformacji (poziome odksztatcenie

terenu, promien krzywizny terenu),

schemat statyczny ustroju nosnego (ciagty, swobodnie podparty),
typ tozyska przy przerwie dylatacyjnej (state, ruchome),
wysokosé podpor,

tozyskiem statym,
¢ wybiera dostepne przypadki obliczeniowe, uzaleznione od schematu statycznego.

2.2.6 System znakowania

odlegtos¢ pomiedzy s$rodkami ciezkosci fundamentéw podpory dylatacyjnej oraz podpory z

Zaktadajac, ze kilometraz ro$nie w prawo oraz jesteSmy ustawieni przodem w kierunku rosnacego

kilometrazu (Rys. 1), zastosowany jest nastepujgcy system znakowania:

zmienne przed obliczang dylatacjg posiadajg indeks ,1” (np. A1, B1, L1, Lt1, Lp1),
e zmienne za obliczang dylatacjg posiadajg indeks ,2” (np. Az, Bz, L2, Li2, Lp2),

e punkty, w ktorych wyznacza sie ugiecia po lewej stronie konstrukcji oznaczone sg jako ,A1” oraz

”
77A2 1

e punkty, w ktérych wyznacza sie ugiecia po prawej stronie konstrukcji oznaczone sg jako ,B+” oraz

»b2 .

Na Rys. 1 pokazano trzy przypadki potozenia przerwy dylatacyjnej.

At Ag
Ly ., Ly
ustréj 1 ustréj 2 B
By By Bi .Bz

Rys. 1. Przypadki potozenia przerwy dylatacyjnej: skrajna lewa, poSrednia i skrajna prawa

2.3 Algorytm przetwarzania

Przemieszczenia punktow A1, Az B1, Bz dylatacji, wyliczane sg na podstawie szeregu wptywow.

Podawane sg wartosci zarowno dla rozszerzenia jak i zwezenia konstrukciji.

2.3.1 Sumaryczne rozszerzenie szczeliny wyliczane jest zgodnie ze wzorem ogdélnym:

EALmax = ALTmax + AL(I) + ALS + ALp + maxALG [mm], gdZIe

Rozszerzenie szczeliny spowodowane oziebieniem konstrukcji ALTmax = AT x L xa, gdzie:

AT [°C] — zmiana temperatury w stosunku do temperatury montazu,

L [m] — odlegto$¢ od tozyska statego,

o - wspotczynnik rozszerzalnosci termicznej, przyjmowany:
w odniesieniu do betonu i konstrukcji zespolonych jako 1,0 x 10-%,
w odniesieniu do stali: 1,2 x 10°.

Rozszerzenie szczeliny, spowodowane obrotem konstrukcji przesta na tozysku,

wywofane

obcigzeniem ruchomym AL¢ = 3(dx h) wq [4], gdzie:

¢i[rad] — kat obrotu przekroju podporowego przesta,

-4 -
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hi [mm] — wysokos¢é przekroju podporowego przesta .

Rozszerzenie szczeliny spowodowane skurczem konstrukcji ALs = Ags x Lo wq [2], gdzie:

Ags — odksztatcenie skurczu, ktére pojawi sie w konstrukcji po zamontowaniu urzgadzenia
dylatacyjnego, stanowigce roznice miedzy catkowitym odksztatceniem skurczu,
a odksztatceniem skurczu, ktére pojawito sie przed montazem urzgdzenia dylatacyjnego,

Lo [mm] — dtugos¢ obliczeniowa: odlegios¢ od punktu statego do krawedzi szczeliny
dylatacyjne;j.

Rozszerzenie szczeliny spowodowane pefzaniem konstrukcji ALp = Agy x Lo Wq [2], gdzie:

Agp — odksztatcenie pefzania, ktére pojawi sie w konstrukcji po wbudowaniu urzadzenia
dylatacyjnego, stanowigce rdéznice miedzy catkowitym odksztatceniem peifzania,
a odksztatceniem petzania, ktére pojawi sie przed montazem urzadzenia dylatacyjnego,

Lo [mm] — dtugos¢ obliczeniowa: odlegios¢ od punktu statego do krawedzi szczeliny
dylatacyjnej.

Rozszerzenie szczeliny spowodowane deformacja terenu qorniczeqo maxALe = AL+ ALt + Al +
ALy, wg [7][8][9], gdzie:

ALe= a xe xL [mm] — przesuniecie spowodowane odksztatceniami poziomymi podtoza, gdzie:
o— wspotczynnik uwzgledniajgcy kierunek frontu niecki,
€ [mm/m] — odksztatcenie poziome podtoza, zalezne od kategorii szkdd goérniczych,
L [m] — odlegto$¢ miedzy srodkami ciezkosci pdl fundamentow.

ALT = ax (H/ R) x L [mm] — przemieszczenie spowodowane obrotem podpdr w wyniku
krzywizny terenu, gdzie:

o— wspotczynnik uwzgledniajgcy kierunek frontu niecki,
H [m] — wysokos¢ podpory,
R [km] — promien krzywizny terenu.

ALo = Uz x Hun / Lt [mm] — przemieszczenie spowodowane osiadaniem podpory w wyniku
krzywizny terenu, gdzie:

Uz [mm)] —osiadanie podpory spowodowane krzywizng terenu,
Hun [m] — wysoko$c¢ ustroju nosnego,
Lt [m] — rozpietosé teoretyczna przesta.

ALy = s x (a0 + B) [mm] — przemieszczenie spowodowane wzajemnym obrotem przesta i
podp6r w planie, gdzie:

s [m] — odlegtos¢ od punktu obrotu do skrajnej krawedzi obiektu,
o — kat obrotu podpory,
B — kat obrotu przesta.

Algorytm postepowania przy wyznaczaniu przemieszczen od szkdd gérniczych, jest zalezny
od wyboru schematu statycznego oraz przypadku obliczeniowego.

2.3.2 Sumaryczne zwezenie szczeliny wyliczane jest zgodnie ze wzorem ogélnym:

EALmax = ALTmin + AL(I) + minALG [mm], gdZIe

e zwezenie szczeliny spowodowane nagrzaniem konstrukcji ALTmin Wg 2.3.1,

e zwezenie szczeliny, spowodowane obrotem konstrukcji przesta na tozysku, wywotane
obcigzeniem ruchomym AL¢ wg 2.3.1,

e zwezenie szczeliny spowodowane deformacijg terenu gorniczego minALe wg 2.3.1.

Algorytm postepowania przy wyznaczaniu przemieszczen od szkéd gérniczych, jest zalezny od
wyboru schematu statycznego oraz przypadku obliczeniowego.
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2.4 Interpretacja wynikow

Wynikiem dziatania kalkulatora jest warto$¢ rozszerzenia i zwezenia przerwy dylatacyjnej na jej lewym
i prawym konhcu. Podawane warto$ci wynikowe dotyczg poszczegdlnych wplywow oraz ich sumy. Dodatkowo
zamieszczone sg sugestie dotyczace wyboru urzadzenia podzielone na grupy: zalecane, dozwolone
i dozwolone warunkowe, zgodnie z Zarzagdzeniem GDDKIA [6].

2.5 Raport

Wzér raportu znajduje sie w zatgczniku nr 1. Na wydruku podawane sg podstawowe wyniki obliczen.

2.6 Ograniczenia
Ograniczenia dziatania narzedzia obejmuja:

nie jest mozliwa analiza przeset zakrzywionych w planie,
kat skosu podpor jest taki sam na wszystkich podporach,
e w celu wyznaczenia wplywu szkéd gorniczych, mozliwe do wyboru sg 3 przypadki obliczeniowe,
ograniczone dodatkowo wyborem schematu statycznego:
o dla obiektéw swobodnie podpartych mozna wykona¢ obliczenia dla nastepujgcych
przypadkow:
= obiekt o skosie podpdr 90° oraz froncie niecki prostopadtej do osi podiuznej
obiektu,
= obiekt o skosie podpér 90° oraz froncie niecki pod kagtem 45° do osi podiuznej
obiektu,
= obiekt o skosie podpér 45° oraz froncie niecki prostopadlym do osi podiuznej
obiektu.

Schemat tozyskowania obiektu zgodnie z Rys. 2.

4<$>' tozysko wielokierunkowo przesuwne
«O= fozysko jednokierunkowo przesuwne
O fozysko state

Rys. 2. Schemat tozyskowania przyjety do uwzglednienia wptywow gorniczych dla obiektu swobodnie podpartego

o dla obiektéw ciggtych mozna wykona¢ obliczenia wytacznie dla jednego przypadku
obliczeniowego:

= obiekt o skosie podpér 90° oraz froncie niecki prostopadtej do osi podiuznej
obiektu.

Wszelkie inne przypadki obliczeniowe nalezy traktowa¢ indywidualnie.
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3 Przykiad dziatania programu

3.1 Definicja geometrii

Obiekt jednoprzestowy.

Dylatacja na pierwszej podporze (skrajna, lewa).

Rozpietos¢ teoretyczna przesta L2 = 10,0m.

Odlegtos¢ dylatacji od osi tozyska statego L2 = 20,0 m.

Odlegtos¢ od lewej krawedzi obiektu do osi tozyska statego A = 5,0 m.
Odlegtos¢ od prawej krawedzi obiektu do osi tozyska statego B = 1,0 m.
Kat skosu obiektu: o = 90°.

Wysokos$¢ ustroju nosnego przy dylatacji: Hun = 1,2 m.

[1] Geometria

o Dylatacja skrajna lewa Dylatacja posrednia Dylatacja skrajna prawa A1 A AE 2
Ly Lyot A: |,[ |-2 ,
b [m] [m] [m] o A
20 19 5 R
B: a: Hup: L - e — s
. =
m] [ m
1 [m] 70 ! 1,2 b B
-
B, B,

3.2 Definicja materiatu konstrukcji

e Materiat ustroju nosnego: beton sprezony (program dobiera wspdiczynnik rozszerzalnosci
cieplnej o)

[2] Materiat

Beton - felbet o Beton - spreiony stal Zespolony

otr= 0.000010

3.3 Definicja wartosci temperatur

o Ekstremalne wartosci temperatur wg PN-EN-1991-1-5 [1].
o Wartos¢ temperatury montazu 10°C.

[3.1] Wptyw temperatury

Temperatura montaiu:

Blymay [mm] Al [mm]
[°1

10 Ay 0,0 0,0

By 0,0 0,0

Temperatury maksymalne

Ay 3,6 3,6
© PN-EN1991-15

By 41 -4,1

PN-85/S-10030
Zalecenia GDDKIiA .
X ) Oznaczenia:
Uiytkownika
Altmay - Przemieszczenie punktéw spowodowane ozigbieniem
Tmin =-10°C Tmax = 30°C Tmont = 10°C

konstrukcji
ATmin =-20°C ATmax = 20°C

ALtmin - przemieszczenie punktow spowodowane ogrzaniem
konstrukcji
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3.4 Okreslenie wplywu obcigzen ruchomych
o Uwzglednienie wpltywu obcigzeh ruchomych na podstawie znanego ugiecia przesta uz = 8 mm.

[3.2] Wptyw obcigzen ruchomych (obrét na podporze)

Sposob obliczenia i i
Ay 0,0
(o] Znane ugiecie
Znany kat obrotu B .0
Nieznane ugiecie i kat obrotu Ay 2,0
Pomin wplyw obrotu 8, 20
Lz
[mm] Oznaczenia:
¢ ALy - przemieszczenie punktow spowodowane ohrotem
ba konstrukcji przesia na foiysku wywolanym cbcigzeniem
120 19 [

ruchomym

3.5 Okreslenie wplywu odksztatcen reologicznych

Klasa betonu: C30/37.
Klasa wytrzymatosci cementu: N (CEM 32,5 R, CEM 42,5).
Wilgotnos¢ wzgledna otoczenia: 80%.
Pole betonowego przekroju poprzecznego: Ac = 1,0 m2.
Obwaod pola przekroju stykajgcego sie z powietrzem: uc = 4,0 m2.
Wiek betonu w chwili:

o poczatku wysychania: ts = 10 dni,

o oObcigzenia: to = 28 dni,

o montazu urzadzenia dylatacyjnego: 56 dni.
Przewidywany okres uzytkowania urzadzenia dylatacyjnego: 50 lat.
Srednie naprezenie $ciskajgce w betonie: ¢ = 15 MPa.

[3.3] Wptyw odksztatcen reologicznych

Uwzglednij wplywy reologiczne AL, [mm] AL, fmm]
Beton: Cement: Wilgotnosc RH: Ay 9,0 10
[%] )
c30/37 G - = - By 0,0 0,0
A, 3,2 8,6
Parametry przekroju 8, 16 a6
Pole przekroju A Obwad przekroju uz
[m3] Im] Oznaczenia:
1 = q

AL, - przemieszczenie punktow spowodowane skurczem

Wiek betonu konstrukeji
Poczgtek wysychania Obcigienie Montai urzadzenia )
to: Eayit AL, - przemieszczenie punktow spowodowane pelzaniem
[dni] [dni] - [dni] konstrukgji
10 28 56
Przewidywany okres Napreienie
uiytkowania: sciskajace o:
[lat] [mPa]
50 15

Ep = E€pz - £p1= 0,000690-0,000219=0,000471
€5 = £g7 - £53= 0,000234-0,000056=0,000177
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3.6 Okreslenie wplywow goérniczych

Il kategoria deformacji terenu goérniczego.
Obiekt swobodnie podparty, z tozyskiem kierunkowym na podporze dylatacyjnej.
Odlegtos¢ miedzy srodkami ciezkosci powierzchni fundamentéw podpory z tozyskiem statym oraz
podpory dylatacyjnej: Lp2 = 20 m.
Wysokos¢ podpory z tozyskiem statym: Hp2 = 7 m.
o  Obliczenia wptywu szkod goérniczych dla wszystkich 3 przypadkéw ukiadu obiekt — niecka.

[3.4] Wptyw deformacji terenu wywotanych eksploatacjg gérnicza

Uwzglednij wplywy gérnicze Schemat statyczny i rodzaj fozyska na podporze
dylatacyjnej
Kategoria deformacji:

Schemat statyczny:

Ciggly (o] Swobodnie podparty
Rx=12km g;=3 mm/m toiysko:
Q Stale (o] Rucheme

Liz | Przypadki obliczeniowe:

Loy ',!.,

¥| Skos obiektu 90 stopni, front niecki
prostopadty do osi obiektu

L
A

Rozpietost przesta
¥| Skos obiektu 45 stopni, front niecki
prostopadty do osi obiektu

Lyz: 19 [m]

¥| Skos obiektu 90 stopni, front niecki
pod katem 45 stopni do osi obiektu

Odlegtosc do loiyska stalego  Wysokosc podpory

Lpz: Hpz:

20 [m] - [m]

|AL:] [mm] |ALy] [mm] |ALg| [mm] |ALg | Imm] maxAlg[mm] minALg[mm]

Ay 0,0 0,0 0,0 152 15,2 -15,2

By 0,0 0,0 0,0 15,2 15,2 -15,2

Az 60,0 11,7 1,0 0,0 72,6 -72,6

Ba 60,0 11,7 1,0 0,0 72,6 -72,6
Oznaczenia:

AL, - przemieszczenie punktéw spowodowane
odksztalceniami poziomymi podioza

AL, - przemieszczenie punktéw spowodowane
wzajemnym obrotem przesia i podpdr w planie

ALy - przemieszczenie punktdw spowodowane
obrotem podpor w wyniku krzywizny terenu

maxAlg - przemieszczenie punktow
spowodowane deformacjg terenu gérniczego

Alg - przemieszczenie punktdw spowodowane
osiadaniem podpory w wyniku krzywizny
terenu

minAlg - przemieszczenie punktow
spowodowane deformacjg terenu gérniczego
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3.7 Wyniki

[4] Wyniki

Przemieszczenia dylatacji:

Nr Alymay
punktu [mm]
Al-A2 3,6
B1-B2 1,1
Oznaczenia:

Altmin

[mm]

-3,6

4,1

BAlTmay - Fozszerzenie szezeling spowodowane

oziebieniem konstrukeji

AL; - rozszerzenie szczeliny spowodowane skurczem

konstrukeji

minALg - zwezenie szczeliny spowodowane

deformacjq terenu gorniczego

ALy

[mm]

2,0

2,0

AL,

[mm]

3,2

3,6

AL,

[mm]

8,6

9,6

maxilg

[mm]

87,8

87,8

ALTmmin - ZweZenie szczeliny spowodowane ogrzaniem

konstrukji

EALmay - sumaryczne rozszerzenie szczeliny

ALy - rozszerzenie szczeliny spowodowane pelfzaniem
konstrukcji

minALg ALy
[mm] [mm]
T 105
e 107

IALmin

[mm]

ALy, - rozszerzenie szczeliny, spowodowane obrotem

konstrukeji przesta na fozysku, wywolane

obcigieniem ruchomym

maxALg - rozszerzenie szczeliny spowodowane
deformacjy terenu gorniczego

EALpin - sSumaryczne zweienie szczeliny

Klikniecie przycisku Zapisz widocznego w prawym dolnym rogu, powoduje zapisanie wprowadzonych
danych, wraz z wynikami obliczen oraz przeniesienie Uzytkownika do widoku Listy elementéw.

3.8 Wskazowki doboru urzadzenia dylatacyjnego

[5] Wskazéwki doboru urzadzenia dylatacyjnego

Zalecane rodzaje urzadzen dylatacyjnych:

- blokowe urzadzenie dylatacyjne

- wielomodulowe urzgdzenie dylatacyjne bez nakladek wyciszajacych

- palczaste urzgdzenie dylatacyjne

Dozwolone rodzaje urzadzen dylatacyjnych:

- wielomodufowe urzgdzenie dylatacyjne z naktadkami wyciszajgcymi

- wielomodufowe urzgdzenie dylatacyjne z nakfadkami wyciszajgcymi

- palczaste urzgdzenie dylatacyjne

W zaleznosci od zakresu wartosci przemieszczen, program proponuje rodzaj urzgdzenia dylatacyjnego
wg Instrukcji GDDKIA [6] z podziatem na:

e zalecane,
e dozwolone,

e dozwolone warunkowo.

-10 -
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Zataczniki

Zatacznik nr 1.Raport z wynikami dziatania narzedzia

Wyznaczanie szerokosci przerwy dylatacyjnej w obiektach mostowych
Nr katalogowy: CNM-03

Raport Data: 18.08.2019

Nazwa zadania: Most nad Odra

Nazwa elementu: Dylatacja

Dane wejsciowe:

Geometria
Dylatacja Dylatacja skrajna lewa
A B a HUN
5 [m] 1[m] 70 [*] 1.2 [m]
L2: Lt2:
20 [m] 19 [m]
Materiat Beton

Wplyw temperatury
Tmin Tmax Tmont ATmin ATmax

-10 °C 30 °C 10 °C =20 °C 20°C

-11 -
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Wptyw obciazen ruchomych (obrot na podporze)

Sposob obliczania

Znane ugiecie

Wptyw odksztatcen reologicznych

Beton Cement
C30/37 N
Poczatek o

wysychania ts Obcigzenie t0
e 28 [dni)

Wilgotnos< RH

urzgdzenia tdyl
56 [dni]

8 [mm]

Pole przekroju AC

80 [%%:]
Montaz

1[m?]

Przewidywany okres
uzytkowania

50 [lat]

Wptyw deformacji terenu wywotanych eksploatacja gornicza

Kategoria deformacjl
Il
Schemat Statyczny

Swobodnie podparty

Lo
20 [m]
Wyniki:
Hr ﬁ'LTrr.n ﬁLTmr I!i.l_‘
punktu [mm] [mm]  [mm]
Al-A2 3.6 -3.6 2

Bl-B2 4.1 -4.1 2

R‘
12 [km]
bozysko
Ruchome
Hy:
7 [m]
AL AL, maxal, minAL,
[mm]  [mm] [mm] [mm]
3.2 8.6 §7.8 -87.8
3.6 9.6 7.8 -87.8

Obwad przekroju
uc

4 [m]

Maprezenie
gciskajace o

15 [MPa]

3 [mm/m]

IAL
[mm]

Eﬂl_“h,
[mm]

105 -91
107 -92
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